
第55回　自動制御連合講演会　セッション表　（暫定版） 11/6 現在
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OS33 (1)
生物・生体とシ
ステム・制御(1)

(4件60分)

OS02-(1)
SICE認定資格

計測制御エンジ
ニア (1)

(4件60分)

OS14-(1)
非線形制御理

論への新しいア
プローチ (1)
(5件75分)

OS25-(2)
システム同定と
モデリングの最
近の話題 (2)

(6件90分)

OS08
農業分野にお
ける制御技術

(6件90分)

OS26
生物システム
の運動制御

における知的
機能

(7件105分)

OS02-(2)
SICE認定資格

計測制御エンジ
ニア (2)

(5件75分)

OS15-(1)
生産加工の
分野での計
測と制御(1)
(6件90分)

OS37
植物工場にお
ける計測制御
(5件100分)

GS22
計測技術と解

析
(5件75分)

OS25-(3)
システム同定
とモデリング
の最近の話

題 (3)
(5件75分)

GS12
モデリング・シ
ステム同定
(5件75分)

OS10-(2)
宇宙航空の
誘導制御 (2)

(6件90分)

昼　食

OS10-(1)
宇宙航空の
誘導制御 (1)

(4件60分)

OS34
フレキシブル
オートメーショ
ンにおける理

論と実際
(7件105分)

OS31
人と技術の共
創のためのセ
ミオティック・

デザイン
(5件150分)

OS25-(1)
システム同定と
モデリングの最
近の話題　(1)

(4件60分)

OS01-(1)
適応・学習制
御の理論と応

用(1)
(6件90分)

OS29
不便の効用を
活用するシス

テム
（3件90分）

OS11
離散事象システ
ム・ハイブリッド
システム制御の

最近の動向
(7件105分)

GS02
振動制御

(7件105分)

OS35-(1)
災害対応支
援システム

(1)
(8件120分)

OS36-(1)
フィールド・

サービスロボ
ティクス(1)
(5件75分)

特別講演 　17:15-18:15 4号館　共30講義室
「社会と制御のかかわり：社会的課題の解決に向けて」

藤田政之氏(東京工業大学），司会：太田快人（京都大学）

OS10-(3)
宇宙航空の
誘導制御 (3)

(5件75分)

OS15-(2)
生産加工の
分野での計
測と制御(2)
(7件105分)

GS18
医用生体工

学
(7件105分)

OS28
数理最適化

の理論と応用
(6件90分)

OS33 (2)
生物・生体と
システム・制

御(2)
(6件90分)

OS07
プロセス制御
(7件105分)

OS14-(2)
非線形制御

理論への新し
いアプローチ

(2)
(6件90分)

OS18
エネルギー管
理システム構
築に向けた学
理融合展開
(1件7名140

分)

GS05
モデル予測制

御
(6件90分)

GS16
航行システム

(6件90分)

OS36-(2)
フィールド・サー
ビスロボティク

ス (2)
(5件75分)

OS09
無人ビークル
(6件120分)

OS23
産業界におけ
る制御技術・
制御課題の
現在と未来
(2件80分)

OS14-(3)
非線形制御

理論への新し
いアプローチ

(3)
(3件60分 +
討論30分)

OS01-(2)
適応・学習制
御の理論と応

用(2)
(6件90分)

OS01-(3)
適応・学習制
御の理論と応

用(3)
(6件90分)

GS07
確率システム

(6件90分)

OS35-(2)
災害対応支援
システム (2)
(5件75分)

14:55-16:10

OS35・OS36
パネル討論

60分
16:10-17:10

GS10
ネットワークと

制御
(6件90分)
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OS04-(3)
運動と振動の

制御 (3)
(6件90分)

GS13
制御応用
(6件90分)

GS11
状態推定と制

御
(5件75分)

GS17
生体計測
(6件90分)

GS20
ロボットハンド

(6件90分)

OS33 (3)
生物・生体と
システム・制

御 (3)
(6件90分)

OS13-(1)
生体画像工

学 (1)
(5件75分)

GS06
適応制御
(6件90分)

GS15
車両・交通シ

ステム
(6件90分)

GS21
ロボティクス-

(2)
(6件90分)

OS20
高機能PID制
御系の設計
(5件75分)

OS32
ビークル・ダイ

ナミクス
(5件75分)

GS19
ロボティクス-

(1)
(6件90分)

GS01
PID制御

(5件75分)

OS13-(2)
生体画像工

学 (2)
(5件75分)

OS04-(4)
運動と振動の

制御 (4)
(6件90分)

OS17
スマートエネ
ルギーマネジ
メントのため
のシステム制

御工学(1)
(6件120分)

OS17
スマートエネ
ルギーマネジ
メントのため
のシステム制

御工学(2)
(4件80分)

制御教員協議会　総会  13:30-13:55  (会員のみ)　4号館共30講義室

制御教員協議会　教育研究集会　14:00-14:30  (一般公開)　4号館共30講義室
「実感を伴った理解のための制御工学導入教育」　浅井徹氏（大阪大学），司会：萩原朋道（京都大学）

昼　　食

OS27
スマート構造

システム
(5件75分)

OS21
ＩＦＡＣ技術委
員会の活動
状況と展望
(6件120分)

OS05
高信頼制御

通信
(5件120分) OS03

複雑系ダイナ
ミクスと制御
(5件75分)

OS04-(1)
運動と振動の

制御 (1)
(7件105分)

OS04-(2)
運動と振動の

制御 (2)
(6件90分)

OS22
自動車エンジ
ン制御技術に
おける新展開
(6件120分)

OS12-(1)
物理と情報をつ
なぐ次世代シス

テム制御 (1)
（4件60分）

OS12-(2)
物理と情報を
つなぐ次世代
システム制御

(2)
（5件75分）

OS06-(1)
制御教育とそ
のための教材

開発 (1)
(6件90分)

GS09
システム工学

(6件90分) OS30
心の健康評

価のための工
学技術

(5件150分)

OS06-(2)
制御教育とそ
のための教材

開発 (2)
(6件90分)

GS03
ロバスト制御

(5件75分)

GS14
スマートグリッ

ド
(4件60分)

GS04
非線形制御
(7件105分)

OS16
機構知とシス

テム制御
(7件105分)

GS23
信号処理技

術
(4件60分)

GS08
制御系設計・

解析
(6件90分)

OS19-(1)
企業に必要なこ
れからの産業
計測制御教育

(1)
(4件60分)

OS24
生物・生体機
能の数理モデ

ル
(4件120分+討

論30分)

OS19-(2)
企業に必要な
これからの産
業計測制御

教育 (2)
(5件75分)

OS38
圧縮センシン
グとスパース
モデリング
(4件120分)


