
2015/11/14(土)
A B C D E F G H I J K L

slot 1 10:00-12:00

次世代都市
インフラシ
ステム構築
に向けたシ
ステム制御
の可能性
（7件，120
分）

非負システ
ムの解析と
設計（5件，
75分）※
10:45開始

制御応用
（8件，120
分）

生産システ
ム・生産科
学 I（5件，
75分）

航空機の制
御（6件，90
分）

通信ネット
ワーク（4
件，60分）

自動車の運
転支援シス
テム I（4
件，80分）
※10:40開
始

磁気浮上技
術・磁気軸
受・磁気浮
上モータ（8
件，120分）

ヒューマン
ロボットイン
タラクション
（6件，90
分）

SICE計測
制御エンジ
ニアOS（6
件，120分）

昼食 12:00-13:00

slot 2 13:00-14:45

浮体式洋上
風力発電に
関する解
析・制御（5
件，90分）

電力グリッ
ド（6件，90
分）

サイバー
フィジカル
システムの
制御・通
信・セキュリ
ティ（6件，
90分）

生産システ
ム・生産科
学 II（4件，
60分）

自動車エン
ジン制御の
現状（6件，
105分）

推定・同
定・モデリン
グの理論と
応用 I（7
件，105分）

自動車の運
転支援シス
テム II（3
件，60分）

モーション
コントロー
ル I －
モーション
コントロー
ルの新しい
試み －（6
件，90分）

ロボットシス
テム（7件，
105分）

プロセスシ
ステムの制
御・監視・
最適化 I（4
件，80分）

休憩 14:45-15:00 休憩

slot 3 15:00-16:45

熱エネル
ギー管理の
システム技
術（5件，
100分）

制御系設計
法 I（6件，
90分）

フィルタとサ
ンプリング
手法による
理論と応用
の新展開
（5件，100
分）

革新的燃焼
技術に向け
たモデリン
グと制御（6
件，90分）

推定・同
定・モデリン
グの理論と
応用 II（7
件，105分）

原発廃止措
置のための
制御技術
（4件，90
分）

モーション
コントロー
ル II － 人
工筋制御と
多関節ロ
ボット制御
の新しい取
り組み －
（7件，105
分）

移動ロボッ
ト（6件，90
分）

プロセスシ
ステムの制
御・監視・
最適化 II（3
件，60分）

休憩 16:45-17:00
特別講演 17:00-18:00
移動
懇親会

2015/11/15(日)
A B C D E F G H I J K L

slot 1 9:00-10:30

経済モデル
と物理モデ
ルの融合に
基づくエネ
ルギー需給
ネットワーク
の構築（5
件，75分）

ネットワーク
上の分散制
御・最適化
I（6件，90
分）

システム応
用（6件，90
分）

システム解
析（5件，75
分）

複雑系ダイ
ナミクスと
制御 I（6
件，90分）

人を診るた
めの医用画
像計測 I（4
件，80分）

リハビリ
テーション・
介護とメカト
ロニクス（6
件，90分）

振動制御と
運動解析
（5件，75
分）

モーション
コントロー
ル III － ロ
バスト制御
と飛行制御
の新しい取
り組み －
（6件，90
分）

ロボットマ
ニピュレー
タ（6件，90
分）

休憩 10:30-10:45

slot 2 10:45-12:15

次々世代調
和型電力系
統制御 I（4
件，90分）

ネットワーク
上の分散制
御・最適化
II（6件，90
分）

非線形シス
テムの解析
と設計（6
件，90分）

予見・最適
制御（6件，
90分）

複雑系ダイ
ナミクスと
制御 II（5
件，75分）

人を診るた
めの医用画
像計測 II（4
件，80分）

制御技術サ
プライヤ（4
件，90分）

 ビークルの
制御と衝突
安全制御
（5件，75
分）

学習と最適
化（6件，90
分）

油空圧系・
振動系の制
御（6件，90
分）

昼食 12:15-13:15
制御工学教 13:15-13:45
IFAC関連企13:45-14:00
休憩 14:00-14:15

slot 3 14:15-15:45

次々世代調
和型電力系
統制御 II（6
件，90分）

適応学習制
御の新展開
I（5件，75
分）

制御系設計
法 II（6件，
90分）

システム理
論（6件，90
分）

サービス工
学 I（6件，
90分）

ヒューマン
センシング
（5件，75
分）

画像・光情
報処理（6
件，90分）

自動車の制
御技術（6
件，90分）

アクチュ
エータ（5
件，75分）

ブレインマ
シンイン
ターフェイ
スと神経補
綴（6件，90
分）

休憩 15:45-16:00

slot 4 16:00-17:30

分散システ
ムの解析と
設計（6件，
90分）

適応学習制
御の新展開
II（6件，90
分）

非線形シス
テム制御（6
件，90分）

制御系の解
析と設計（5
件，75分）

サービス工
学 II（4件，
60分）

宇宙機の制
御（5件，75
分）

昼食　（制御工学教員協議会総会　Ｌ室 (LR501))

制御工学教育研究集会　Ｌ室 (LR501)

IFAC関連企画　Ｌ室 (LR501)

休憩

休憩

休憩

特別講演　「Ｅ－ディフェンス１０年と振動実験の展開について」　梶原浩一 先生

トラック（講演室）

休憩

トラック（講演室）

昼食

チュートリア
ル：マルチ
エージェント
システムの
制御（6件，
165分）※
14:00開始

オープン
ワークショッ
プ：システ
ムズアプ
ローチの新
たな潮流（1
件，180分）

休憩


